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Enjeux et suivis cotiers de la biodiversite

e Zones cotiéres et littoraux: des pressions dues a de nombreuses
activités humaines

e Changement global et sixieme extinction biologique
m) Besoin de suivi et d’évaluation de I'état de la biodiversité

e Au regard d’objectifs de gestion (péche durable, conservation
biodiversité,..)

ePour adapter les activités afin de réduire les impacts

e Poissons cotiers: déficit de données d’abondance

=) Suivi et évaluation des poissons cétiers et de leurs habitats




Suivre les poissons cotiers et leurs habitats

e Péches,comptages en plongée, acoustique, vidéo
e Mise au point du STAVIRO en 2007

Atouts
v' pas d’'impact
environnemental

v' Systéme autonome posé sur
le fond

<

Vidéo rotative non appatée
v facilité de déploiement

v Déployé depuis une petite
embarcation v' génére bcp
d’observations (couvre
la plupart des habitats,
bon niveau de
réplication et a I'’échelle

de territoires)

<

Durée d’'une observation 15’

v' 20-30 stations par jour avec 2
systemes

+ Fil nylon

P Trépied avec systéme
vidéo rotatif

Pelletier et al. 2012 Plos ONE



2007-2015: opérationalisation et collecte de données (pelietier
et al. 2021; Roos et al. 2020, etc.); cOMparaison comptages plongée
(Mallet et al. 2014); Version automatique, test stéréo-video, ....
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Protocole
standardisé

g : o
La vidéo rotative autonome pour
I'observation des habitats et de la
macrofaune cétiers

Guide méthodologique des
systémes STAVIRO et MICADO

? frontiers
in Marine Science

A Standardized Workflow Based on
the STAVIRO Unbaited Underwater
Video System for Monitoring Fish
and Habitat Essential Biodiversity
Variables in Coastal Areas
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Codes et fichiers libres

Etape Résultats
Plan » Positions points
¢chantillonnage e Information contextuelle
Acquisition *Videos
terrain * Métadonnées déploiements
AsinictEt e Description de‘s hab.itats ] .
. * Comptages et identification poissons et
images ;
autres animaux
Validation e Jeux de données pour évaluation et
données bancarisation
e Typologie habitats
* Point zéro
. e Variations spatiales
Evaluation o _antat PALAES
H ¢ Et temporelles
* Etat écologique
e Evaluation des impacts
e Rapports, restitutions, données pour
Dissémination o ——
¢ Données pour recherche
e Images et données partagces




Et apres ? _ p—

(< CEAN BEST PRACTICES
Favoriser l'utilisation

BEST PRACTICES FOR IMPLEMENTING

THE STAVIRO UNDERWATER VIDEO

Reproduire plus facilement le PROTOCOL

systéme

Le projet KOSMOS

® Collaboration depuis 2020 entre Ifremer et le
Fablab de Concarneau, le Konk Ar Lab: intelligence
collective entre bénévoles et chercheurs

® Fabrication d’'un prototype de systeme vidéo basé '
sur le systeme STAVIRO qui soit reproductible, low "
cost et Open Source

https://repository.oceanbestpractices.orqg/handle/11329/1939




Le prototype KOSMOS
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Article
KOSMOS: An Open Source Underwater Video Lander for }
Monitoring Coastal Fishes and Habitats e o

Raspberry Pi 4 € RTC
(Real Time Clock)

USB key for data
storage
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Depuis 2022 projet finance pour : @

® Opérationnaliser et reproduire le KOSMOS
® Concevoir et appliquer un programme de
déploiements participatifs

Partenariat
e Partenariat entre recherche, associations
environnementales, associations éducatives et
autres intervenants du secteur éducatif

e Co-portage Konk Ar Lab-Ifremer

Bassin d’essais, Ifremer Lorient




Finalites du projet KOSMOS

Produire ensemble la connaissance scientifique et |a
partager avec le plus grand nombre pour contribuer a
préserver I'environnement marin

Opérationnaliser un protocole de déploiements

participatifs répondant aux besoins de suivi:

o D’abord sur le territoire, avec les acteurs associatifs de
I’éducation et de I'environnement et avec Ifremer et le Muséum
o Transposition a un second territoire

Nourrir et faciliter les échanges entre acteurs au sein
du territoire, autour des enjeux environnementaux, de
I’éducation ala science et a la technologie



En conclusion

Un protocole a co(t raisonnable:
o Composants et colts systeme abordables

o Moyens de déploiements modestes

o Déploiements participatifs possibles avec une formation rapide
Implication de bénévoles sur les aspects: 1) techno et 2)
de production des données
Maintenir la qualité et la compatibilité des données
collectées en mode recherche et en mode participatif:
rapport qualité/colts de production données
Favoriser 'accessibilité et la réutilisation des données






